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• 飼い主が手綱をつかんでいることを接触センサで認識 

• 飼い主の健康状態を手綱部の各種センサで認識 

• 飼い主が急病になると携帯電話で連絡 

• 飼い主が手綱を離すとロボットが飼い主を捜す。 
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• 盲導 

• 健康診断 

• 携帯電話を利用した緊急連絡 

• GPS を利用した道案内 
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飼飼飼飼いいいい主主主主のののの健康状態健康状態健康状態健康状態をををを手綱手綱手綱手綱にににに備備備備えたえたえたえたセンサセンサセンサセンサでででで診断診断診断診断もももも可能可能可能可能 
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